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Tekscan:

Animal System Strideway™ to pierwszy w petni modutowy system do pomiaru
rozktadu cisnienia na podtozu podczas chodu zwierzat. System w sposéb
obiektywny rejestruje site i rozktad cisnienia na podtozu oraz czas, dystans oraz
wiele innych parametréw.

Uproszczona analiza chodu zwierzat za pomoca Strideway™

Szybko i tatwo uzyskaj wszystkie dane potrzebne do doktadnej analizy chodu,
kulawizny i oceny leczenia za pomoca Strideway™. Dane dotyczace nacisku moga
zapewnic¢ niesamowity wglad w czynniki wptywajace na chod zwierzat, ktére
w przypadku innego badania mogtyby pozostac¢ niezauwazone.

Cechy charakterystyczne:

platforma modutowa rejestracja wielokrotnych uderzen konczynami w jednym
przejsciu,

doktadna obserwacja i kwantyzacja kulawizny u kotéw i pséw

automatyczne wyliczanie symetrii lewa/prawa, dtugosci kroku, czaséw, kadencji,
predkosci, dystansu oraz pozycji w cyklu chodu,

ocena cisnienia i sity kroku kazdej konczyny,

szybki proces konfiguracji i gromadzenia danych.

Optymalne wymiary:

wymiary platformy (aktywna czes¢ pomiarowa) — szer. 65 cm, dt. od 130 az do
520 cm,

wymiary platformy — szer. 91 cm, dt. 260 - 650 cm (w zaleznosci od modelu),
wysokos¢ platformy — 15 mm — zmniejsza ryzyko potkniecia.

System Strideway™ jest uzywany przez lekarzy weterynarii, specjalistéw oraz
badaczy m.in. dzieki takim funkcjonalnosciom jak:

szybka identyfikacja kulawizny za pomoca danych o symetrii i asymetrii chodu,
wglad w rozbieznos¢ profilu nacisku miedzy przedniag a tylng lub lewa i prawa
konczyna,

obiektywna ocena poprawy stanu klinicznego przed i po leczeniu (chirurgicznym,
rehabilitacji lub farmakoterapii),

monitorowanie poprawy sity i obcigzenia,

dokumentacja probleméw z mobilnoscia.
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Konfiguracja:

Strideway™ to modutowy system analizy
chodu dostepny w dtugosciach 1 - 5 m.
System obejmuje wbudowana elektronike
skanujaca, oprogramowanie i opatentowane
czujniki  cienkowarstwowe. Kazdorazowe
wigczenie i konfiguracja systemu ograniczajg
sie  do podtgczenia 2  przewodow:
zasilajgcego oraz USB.

System jest wyposazony w 2 maty placebo
- jedna na poczatku, druga na koncu, co
zapewnia komfortowa adaptacje chodu
przed  rozpoczeciem  przechwytywania
danych. Eliminuje to réwniez artefakty
spowodowane odmiennoscia chodu
w stycznosci z nowym podtozem.
Strideway™ gwarantuje  wszechstronne
opcje konfiguracji odpowiednie dla kazdego
zastosowania. Wieloletnie doswiadczenie
w analizie chodu réznych typéw zwierzat
pozwala na dobranie  optymalnego
rozwigzania.

Charakterystyka oprogramowania
Strideway:

Informacje o chodzie sg wyswietlane na rézne
sposoby - w formie wykreséw, profili ciSnienia
lub tabel - aby umozliwi¢ szybka identyfikacje
asymetrii, kulawizny lub skutecznosci leczenia.

Wybrane funkcje:

doktadne parametry przestrzenne, czasowe
i kinetyczne,

pomiary cisnienia podeszwowego i dane
dotyczace sity,

wyswietlanie usrednionego profilu cisnienia
szczytowego dla wielu wybranych uderzen
konczyn,

automatyczne wykrywanie podporu
i uderzenia tapa.

VSCStella.fsx

Quadruped Stance-Stride Table Stella Dog

LF | LH | RF | RH
Stance Time (sec) 048 (047 | 052 | 0.50
Swing Time (sec) 025(031(023|0.31
Siride Time (sec) 071|077 | 075|077
Siride Length (cm) 823|874 (823|892
Siride Velocity (cmisec) [116.2|113.9|109.7 [116.3
Stride Acceleration 1-2 (cm/sec2) [16.3 |-25.0| 61.8 [ 10.9
Maximum Force (1b) 906 (391|954 | 698
FTI {Ib*sec) 300 (129|319 239
Maximum Peak Pressure (kPa) 505 | 354 | 442 | 413
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High Resolution

Automatyczne obliczanie parametréw chodu:

tabele zawierajg informacje o krokach, podporze i czasie przeniesienia dla Konfiguracja dla matych zwierzat
kazdej tapy oraz roznice miedzy konczynami, > 4,53 kg

tabela symetrii przedstawia wynik symetrii miedzy konczynami, ’
oszacowanie wzglednej lub bezwzglednej sity oraz obszaru kontaktu dla
rejestrowanego badania,

wyswietlanie centrum sity i jej trajektorii,

minimalna masa ciata pacjenta: 4,53 kg,
system dla pséw od matych do duzych ras,
czestotliwos¢ pomiarowa: 250 Hz,

wyswietlanie danych 2D i 3D w czasie rzeczywistym, sakres ciéniefi: 276. 518. 862 kPa
synchronizacja z wideo, . technologia: oporO\;va , ,
import i eksport plikow z filmami od klienta. . model systemu: HRSWZ _HRSWS
model czujnikéw: 3164,
Strideway records the force applied by each of the animal's legs ° gQStOéC: 3,88/cm?,
liczba elementéw pomiarowych na modut: 16
256,

wysokos¢ platformy: 15 mm,

komunikacja: USB 2.0,

waga pojedynczego modutu: 6,58 kg,
zasilanie: zasilacz 100-240 VAC 50/60 Hz,
I[EC320.

Matice the significantly lower force
in left hind leg (teal trace), indicating
an iszue or lamenass.

Standard Resolution

Wymiary modeli Systemu Strideway:

Konfiguracja dla wiekszych zwierzat

Model Aktywna czes$¢ pomiarowa [m] Wymiary catkowite systemu [m]

Strideway 2 065 x13 0,91x 2,60 > 11,34 kg:

Strideway 3 0,65 x 1,95 0,91x 3,25 o . .

Strideway 4 065 x 260 091x3.90 minimalna masa C|a+a,paCJ¢nt§: 11,34 kg,
system dedykowany Srednim i duzym psom,

Strideway 5 065x3,25 091x 4,55 . czestotliwosé pomiarowa: 500 Hz,

Strideway 6 065x3,90 0.91x5.20 . zakres ci$nien: 276, 518, 862 kPa,

Strideway 7 0,65 x 4,55 0,91x 5,85 . technologia: oporowa,

Strideway 8 0,65 x 5,20 0,91x 6,50 . model systemu: SRSW2 - SRSW8,

model czujnikow: 3160,

gestosc: 0,968/cm?,

liczba elementéw pomiarowych na modut: 4
096,

wysokos¢ platformy: 15 mm,

komunikacja: USB 2.0,

waga pojedynczego modutu: 6,58 kg,
zasilanie: zasilacz 100-240 VAC 50/60 Hz,
IEC320.
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